10 1 5 Kb 



Document made available under the 
Patent Cooperation Treaty (PCT) 

International application number: PCT/FR05/001 186 
International filing date: 12 May 2005 (12.05.2005) 

Document type: Certified copy of priority document 

Document details: Country/Office: FR 

Number: 0405719 

Filing date: 27 May 2004 (27.05.2004) 

Date of receipt at the International Bureau: 26 August 2005 (26.08.2005) 

Remark: Priority document submitted or transmitted to the International Bureau in 
compliance with Rule 17.1(a) or (b) 




World Intellectual Property Organization (WIPO) - Geneva, Switzerland 
Organisation Mondiale de la Propriete Intellectuelle (OMPI) - Geneve, Suisse 



Copied from i 0586096 on 06/27/2008 



' ■ . ■ . •PBTIFE005 /Q0 1 186 

IN>I 



BREVET D 'INVENTION 

CERTIFICAT D'UTILITE - CERTIFICAT D'ADDITION 

COPIE OFFICIELLE 

Le Directeur general de I'lnstitut national de la propriete 
industrielle certifie que le document ci-annexe est la copie 
certifiee conforme d'une demande de titre de propriete 
industrielle deposee a I'lnstitut 

Fait a Paris, le 1 j HftttS : 



Pour le Directeur general de I'lnstitut 
national de la propriete industrielle 
Le Chef du Departement des brevets 




Martine PLANCHE 




Copied from l^ysmmmWm77Wm• 



^N>I 



je de Saint Petersburg- 75800 Paris Cedex 08 



BREVET D'BNVENTION 
CERTIFICAT D'UTILITE 

Code de la prapriete inteljectuelle - Livre VI 

REQUETE EN DELIVRANCE 
page 1/2 



STWBlAI 2004 
ueu 75 INPI PARIS 34 SP 

N° D'ENREGISTREMENT 0405T 1 0 
NATIONAL ATTRIBUE PAR L'INPI 

0ATE0E DEPOT ATTRIBUEE 27 MAI 2004 
PAR LINPI 


Q NOM ET ADRESSE DU DEMANDEUR OU DU MANDATAIRE 
A QUI LA CORRESPONDENCE DOIT ETRE ADRESSEE 

CABINET BONNETAT 

29, Rue de Salnt-Petersbourg 

75008 PARIS 


Vos references pour ce dossier 

(facultalij) MBDA-802 


Confirmation d'un depot par teTecopie 


D N° attribue par I'INPI a la telecopie 


0 NATURE DC LA DEMANDE \ ' 


C cl o/ J'uno. des_4 cases suiva lies 


Demande de brevet 


m 


Demande de certificat d'utilite 


n 


Demande divisionnaire 

Demande de brevet initiate 
ou demande de cerlificatd'ulilm initiate 


□ 

N° Date I I I I . I J J. I, I 
N° Dfrtn I I I I I I I 


Transformation d'une demande de 
brevet europeen Demande de brevet initiate 


□ 

N° Date I i I i I i i i I 



g| TITRE DE L'lNVENTION (200 caractfcres ou espaces 

Engin volant pour I'observation du sol. 



H DECLARATION DE PRIORITE 
OU REQUETE DU BENEFICE DE 
LA DATE DE DEPOT D'UNE 
DEMANDE ANTERIEURE FRANCAISE 


Pays ou organisation 

Date I i I i I i i i I N° 
Pays ou organisation 

Date I i I I I i I I I N° 
Pays ou organisation 

Date I l I I I I l I I N° 

□ S'H y a d'autres prlorites, cochez la case et utilisez l'imprime «Suite» 


m L.EMANDEU.Mfohe.'l'oV.'u 
*~ _ 


fx] PerWneWrale \\ [j'Pe^nn*^ 


Nom 

ou denomination sociale 


MBDA France 


Prenoms 




Forme juridique 


Societe Anonvme 


N° SIREN 


13,7,8,1,6,8,4,7,01 


Code APE-NAF 


1 1 1 1 1 


Domicile 
siege 


Rue 


37, Boulevard de Montmorency 


Code postal etville 


|7i5,0|1 ,6 1 PARIS 


Pays 


FRANCE 


Nationality 


francaise 


N° de telephone (famllatif) _^ 


N° de telecopie (facultalij) 


Adresse electronique (facultalij) 






□ S'il y a plus d'un demandeur, cochez la case et utilisez l'imprime uSuiteu 



" page 



— Copied from lo^stitimi on (H)/27/2008 



INPI 



1er depot 



BREVET D'INVENTION 
CERTIFICAT D'UTILITE 

REQUETE EN DELIVRANCE 
page 2/2 



■SffTfolAI 2004 
ueu 75 INPI PARIS 34 SP 

D ™ raT 0405719 



0 MANDATAIRE (s'ilyolieu) 



Cabinet ou Societi 



CABINET BONNETAT 



N °de pouvoir permanent et/ou 
de lien contractuel 



29, Rue de Saint-Petersbourg 



Code postal et ville 



17 .5 iQ iQ i8 I PARIS 



Pays 



N° de telephone (facultatif) 



N° de telecopie (facullalif) 



01 42 93 66 65 
01 42 93 69 51 



Adresse electronique 



cab- bonnetat@wanadoo.fr . 



Les demandeurs et les inventeurs 
sont les memes personnes 

Etablissement Immediat 
ou etablissement differe 



E REDUCTION DU TAUX 
DES RED EVAN CES 



m SEQUENCES DE NUCLEOTIDES 
ET/OU D'ACIDES AMINES 



□ Oui 
E Non : 



Dans ce cas remplir le formulaire de Designation d'lnventeur(s) 



Choix a falre obllgatoiremeirt au dep8t (cf. Notice explicative Rubrique 8) 



Unlquement pour les personnes physiques 

□ Requise pour la premiere fois pour cette invention (joindreun avis de non-imposition) 

□ Obtenue anterieurement a ce depot pour cette invention (joindre urn copie de la 
decision d'admission 4 ('assistance gratuite ou indiquer sa reference) : AG I i i i I J 



□ Cochez la case si la description contient une liste de sequences 



Le support electronique de donnees est joint 

La declaration de conformite de la liste de 
sequences sur support papier avec le 
support electronique de donnees estjointe 



Si voiis avez utilisd I'imprime aSuiten, 
Indtquez le nombre de pages Jointes 



SIGNATURE DU DEWIANDEUR 

OU DU W1ANDATAIRE 

(Nom et qualite du signatalre) 
Mandataire "CPI brevet" : 
Christian BONNETAT 
92-1032 (B.MDM.I) 



VISA DE LA PREFECTURE 
OU DE L'INPl 




La loi n°78-17 du 6 Janvier 1978 relative a I'informatique, aux fichiers et aux liberies s'applique ^aux repon^s fates a ce formulaire. 
Elle garantit un droit d'acces et de rectification pour les donnees vous concernant aupres de I INPI. 



Copied from. 1 0586096 on 06/27/2008 



I CI UCfJUL 



La presente invention concerne un engin volant pour I'observation 
du sol, pouvant etre utilise pour I'attaque de cibles terrestres, notamment 
masquees par un obstacle. 

On connaTt deja des engins volants pour I'observation du sol se 
5 presentant generalement sous la forme d'un petit avion sans pilote 
(drone). De tels engins volants sont relativement vulnerables et sont des 
cibles faciles pour les moyens de defense antiaerienne ennemis et, de 
plus, ils doivent etre continuellement en mouvement et ne peuvent done 
pas s'arr^ter pour observer avec soin une zone particuliere d'un terrain. 
10 Pour eviter ce dernier inconvenient, on a deja pense a realiser des drones 
sous forme de petits helicopteres. Toutefois, ces derniers sont egalement 
tres vulnerables. 

Par ailleurs, quelle que soit la forme de ces drones connus, avion 
ou helicoptere, ils ne peuvent servir qu'a la reconnaissance et non pas a 
15 I'attaque des cibles ennemies qu'ils peuvent decouvrir et observer. 

La presente invention a pour objet de remedier a ces inconve- 

nients. 

A cette fin, selon ('invention, l'engin volant pour I'observation du 
sol, comportant un corps allonge, est remarquable : 
20 - en ce qu'il comporte : 

. un propulseur de sustentation et de deplacement, du type a charge 
propulsive combustible, associe a des premieres tuyeres d'echappe- 
ment, dirigees vers I'arriere dudit corps allonge et reparties laterale- 
ment autour de celui-ci, engendrant des forces de manoeuvre latera- 
25 les dont les lignes d'action passent par le centre de gravite dudit en- 

gin volant, lesdites forces etant aptes a assurer la sustentation et les 
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emplacements dudit engin volant dans une position d'observation 
pour laquelle celui-ci est au moins approximativement vertical avec 
I'extremite arriere dudit engin volant dirigee vers le bas ; 
.. un propulseur d'attitude, du type a charge propulsive combustible, 
5 associe a des deuxiemes tuyeres d'echappement, dirigSes du cote ar- 

riere dudit corps allonge et reparties lateralement autour de celui-ci, 
engendrant des forces de manoeuvre laterales aptes a maintenir ledit 
engin volant dans ladite position d'observation au moins approximati- 
vement verticale ; et 
TO .des moyens de prise de vues, disposes a I' arriere dudit corps allonge 

et aptes a observer ledit sol lorsque ledit engin volant est dans ladite 
position d'observation au moins approximativement verticale ; et 
- en ce que ledit propulseur de sustentation et de deplacement et ledit 
propulseur d'attitude sont disposes de part et d'autre dudit centre de 
1 5 gravite de I'engin volant et en ce que, lors de la combustion des char- 

ges propulsives respectives de ces deux derniers propulseurs, la posi- 
tion dudit centre de gravite reste au moins approximativement fixe. 

Ainsi, dans I'engin volant conforme a I'invention, la sustentation et 
le deplacement, d'une part, et I'attitude, d'autre part, sont commandes 
20 par deux propulseurs distincts dedtes uniquement a leur fonction respec- 
tive, ce qui permet une grande precision dans le suivi de la trajectoire de 
I'engin volant et dans la presentation verticale de celui-ci par rapport au 
sol, ce qui le rend moins vulnerable aux defenses antiaeriennes terrestres 
d'un ennemi et lui permet d'observer, avec soin et au ralenti, toute zone 
25 suspecte du terrain, par exemple masquee derriere un obstacle. 

De plus, on remarquera que, du fait de la quasi-coTncidence du 
centre de gravite, du point de pilotage du propulseur de sustentation et de 
deplacement (pilotage en force) et du centre aerodynamique, ce dernier 
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propulseur, ainsi que les forces aerodynamiques transversales -y compris 
les rafales de vent- n'ont que peu d'influence sur I'attitude. 

Avantageusement, ledit propulseur de sustentation et de deface- 
ment presente une masse plus importante que ledit propulseur d'attitude 
et est plus proche du centre de gravite de I'engin volant que ce dernier. 
Ledit propulseur d'attitude peut etre dispose a I'arriere dudit corps allonge, 
alors que ledit propulseur de sustentation et de deplacement est dispose 
juste en avant du centre de gravite dudit engin volant. 

Pour permettre auxdits moyens de prise de vues d'engendrer des 
images nettes du sol observe, il est necessaire de controler le roulis de 
I'engin volant selon la presente invention. Puisque le propulseur de susten- 
tation et de deplacement exerce des fonctions moins sensibles que le pro- 
pulseur d'attitude, il est prifdrable que ce soit ce premier propulseur qui 
controle le roulis dudit engin volant. 

De preference, I'engin volant selon I'invention est lance, de facon 
connue pour certains missiles d'attaque, par un poste de lancement et de 
commande comportant un systeme de propulsion ou d'ejection qui lui est 
propre et qui n'est pas porte par ledit engin volant. Ainsi, on peut suppri- 
mer dudit engin volant selon I'invention le propulseur arriere generalement 
charge du lancement et disposer, a la place dudit propulseur arriere, les- 
dits moyens de prise de vues. 

Apres son lancement, ledit engin volant peut voler de facon auto- 
nome, par exemple pour realiser un plan de vol preetabli. En variante, I'en- 
gin volant conforme a la presente invention peut comporter des moyens 
de liaison avec ledit poste de lancement et de commande. Ainsi, il peut 
eventuellement recevoir des informations dudit poste ou faire effectuer 
des calculs par ce dernier, ce qui permet d'alleger ledit engin volant. De 
preference, lesdits moyens de liaison component, de facon connue, au 
moins une fibre optique, devidable a partir dudit engin volant. Ainsi, les 
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informations circulant entre I'engin volant et ledit poste ne peuvent etre 
brouillees. 

Notamment, pour faciliter ses deplacements au-dessus du terrain 
observe, I'engin volant selon I'invention peut comporter des moyens de 

5 prise de vues supplementaires disposes a I'avant du corps allonge. 

Dans un mode de realisation avantageux, I'engin volant conforme 
a la presente invention porte une charge militaire et il comporte des 
moyens de propulsion et des moyens de guidage lui permettant d'atta- 
quer, de preference sans retournement, c'est-a-dire par sa partie arriere, 

10 une cible detectee par lesdits moyens de prise de vues arriere. L'attaque 
de ladite cible peut etre commandee, sort a partir du poste de lancement 
et de commande auquel les images de la cible sont transmises par lesdits 
moyens de liaison, soit automatiquement par un dispositif de reconnais- 
sance de cible porte par ledit engin volant. 

1 5 Lesdits moyens de propulsion et lesdits moyens de guidage dudit 

engin en direction de la cible detectee peuvent etre independants dudit 
propulseur de sustentation et de deplacement et dudit propulseur d'atti- 
tude. Dans ce cas, lesdits moyens de propulsion et lesdits moyens de gui- 
dage dudit engin en direction de la cible peuvent etre constitues par un 

20 propulseur supplementaire dispose a I'avant dudit corps allong<§. Un tel 
propulseur supplementaire peut etre du type a charge propulsive combus- 
tible, eventuellement pourvu d'une tuyere orientable. II est preferable que 
ledit propulseur supplementaire soit depose derriere une coiffe largable 
dudit engin volant. 

25 En variante, lesdits moyens de propulsion et lesdits moyens de 

guidage dudit engin en direction de la cible detectee sont respectivement 
formes par ledit propulseur de sustentation et de deplacement et par ledit 
propulseur d'attitude, associes respectivement a des troisiemes et a des 
quatriemes tuyeres, dirigees vers I'avant dudit corps, allonge et reparties 
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lateralement autour de celui-ci. Lesdites premieres et deuxiemes tuyeres 
peuvent etre orientables et former lesdites troisiemes et quatriemes tuye- 
res lorsqu'elles sont orientees vers I'avant dudit corps allongd. En va- 
riante, lesdites troisiemes et quatriemes tuyeres peuvent etre fixes et ali- 
mentees en gaz de propulsion par ledit propulseur de sustentation et de 
deplacement et par ledit propulseur d 'attitude, grace a des systemes de 
commutation d'alimentation disposes aux sorties respectives dudit propul- 
seur de sustentation et de deplacement et dudit propulseur d'attitude et 
permettant d'alimenter soit lesdites premieres et deuxiemes tuyeres, soit 
lesdites troisiemes et quatriemes tuyeres. 

Les figures du dessin annexe feront bien comprendre comment 
Invention peut etre realisee. Sur ces figures, des references identiques 
designent des elements semblables. 

Les figures 1 a 4 montrent schematiquement quatre modes de 
realisation de I'engin volant conforme a la presente invention. 

Les figures 5 et 6 illustrent schematiquement deux exemples de 
vol dudit engin volant. 

Sur les figures 1 a 4, on a represents schematiquement quatre 
exemples de realisation I a IV de I'engin volant 1 conforme a la presente 
invention. 

Chacun de ces exemples de realisation comporte un corps allonge 
2, par exemple cylindrique, d'axe longitudinal L-L, presentant un avant 2A 
et un arriere 2R et enfermant : 

- un propulseur de sustentation et de deplacement 3, du type a charge 
propulsive combustible, comportant des tuyeres d'echappement 4 pour 
les gaz de combustion, par exemple au nombre de 4, equireparties lat«§- 
ralement autour dudit corps allonge 2 et dirigees vers I'arriere 2R de 
celui-ci. Les axes des tuyeres 4 passent par le centre de gravite CG du- 
dit engin volant 1, de sorte que le propulseur 3 engendre des forces de 
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manoeuvre laterales dont les lignes d'action passent egalement par ledit 
centre de gravite. Ces forces de manceuvre sont commandables, de fa- 
con connue, par exemple par des deviateurs de jet mobiles, pouvant 
prendre au moins deux positions, de preference trois, aptes a obturer au 
5 moins partiellement ou a digager completement lesdites tuyeres 4: 

Ainsi, comme cela est connu pour certains missiles, ledit engin volant 1 
est pilotable "en force" par le propulseur 3 ; et 
- un propulseur d'attitude 5, egalement du type a charge propulsive 
combustible, comportant des tuyeres d'echappement 6 pour les gaz de 

10 combustion, distantes du centre de gravite CG et etant par exemple 

egalement au nombre de 4, equireparties lateralement autour dudit 
corps allonge 2 et dirigees vers I'arriere 2R de celui-ci. Le propulseur 
d'attitude 5 engendre done des forces de manceuvre laterales comman- 
dables, de facon connue, par exemple par des deviateurs de jets mobi- 

15 les, egalement a au moins deux positions, de preference trois, aptes a 

obturer au moins partiellement ou a degager completement lesdites 
tuyeres 6. Les tuyeres 6 etant distantes du centre de gravite CG, le 
propulseur d'attitutde 5 exerce un pilotage "en couple" sur I'engin vo- 
■ lant 1 . 

20 Les propulseurs 3 et 5 sont disposes de part et d'autre du centre 

de gravite CG de I'engin volant et le propulseur 3 est plus lourd que le pro- 
pulseur 5 et plus proche du centre de gravite CG que ce dernier. La 
combustion des charges propulsives combustibles de ces propulseurs est 
reglee pour que, lorsque les propulseurs 3 et 5 fonctionnent, la position du 

25 centre de gravite CG reste au moins sensiblement fixe. 

Dans les exemples de realisation I (figure 1) et IV (figure 4) de 
I'engin volant 1, les tuyeres 4 et 6 sont orientables, comme cela est illus- 
tre par les fleches, et peuvent prendre respectivement des positions 7 et 8 
dirigees vers I'avant 2A du corps allonge 2, comme indique en pointilles. 
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Dans I'exemple de realisation II (figure 2), le propulseur de susten- 
tation et de deplacement 3 comporte, en plus des tuyeres 4, des tuyeres 
fixes 9, equireparties lateralement autour dudit corps allonge" 2 et dirigees 
vers I'avant 2A de celui-ci. Grace a des moyens de commutation 
commandables connus, le propulseur de sustentation et de deplacement 3 
peut alimenter en gaz de combustion, soit les tuyeres 4, soit les tuyeres 
fixes 9. De meme, le propulseur d'attitude 5 comporte, en plus des tuye- 
res 6, des tuyeres fixes 10, equireparties lateralement autour du corps 
allonge 2 et dirigees vers I'avant 2A de celui-ci. Grace a des moyens de 
commutation commandables connus, le propulseur d'attitude 5 peut ali- 
menter en gaz de combustion, soit les tuyeres 6, soit les tuyeres fixes 10. 

Dans I'exemple de realisation m (figure 3), I'engin volant 1 
comporte un propulseur supplemental 1 1 , par exemple du type a charge 
propulsive combustible, dispose a I'avant 2A du corps allonge 2, par 
exemple derriere une coiffe largable 1 2 de ce dernier. Le propulseur sup- 
plemental 11 est pourvu d'une tuyere axiale 13, de presence orienta- 
ble, dirigee du cote de I'avant 2A du corps allonge 2. 

Dans tous les exemples de realisation I a IV, I'engin volant 1 
comporte, a I'arriere 2R du corps allonge 2, une camera 14 protegee par 
une coiffe 15, transparente aux rayonnements auxquels la camera 14 est 
sensible. De plus, tous ces exemples de realisation I a IV comportent, de 
facon connue pour les missiles, une charge militaire, un systeme electro- 
nique de commande de vol (non represented et une reserve devidable (non 
representee) d'une fibre optique 16. 

Dans I'exemple de realisation IV (figure 4), I'engin volant comporte 
une camera supplemental 1 7 I'avant 2A du corps allonge 2. 

L'engin volant 1, quel que soit son mode de realisation I a IV, est 
apte a etre lance par un poste de lancement et de commande 1 8, qui est 
pourvu d'un systeme de propulsion dudit engin volant 1 restant dans son 
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tube de lancement 19, apres lancement. De plus, I'engin volant 1 est relie 
audit poste de lancement et de commande 18 par I'intermediaire de la fi- 
bre optique 1 6 de la reserve devidable. Grace a une telle fibre optique 1 6, 
I'engin volant 1 et le poste 18 peuvent echanger des informations, ren- 
5 dant eventuellement inutile la presence d'un calculateur a bord de I'engin 
volant 1 . 

Apres lancement par le poste 18, I'engin volant 1 allume ses pro- 
pulseurs 3 et 5 qui le propulsent et le pilotent grace a leurs tuyeres 4 et 6 
et lui font prendre une position verticale, avec I'arriere 2R et done sa ca- 

0 mera 14 diriges vers le sol 20. Dans cette position verticale, I'engin volant 
1 peut se deplacer lateralement, en etant stabilise en attitude et en roulis, 
de facon que sa camera 14 observe le sol qui se trouve sous elle. Lorsque 
ladite camera 14 detecte une cible 21, par exemple masquee au poste de 
tir 18 par un obstacle 22, I'engin volant 1 peut etre propulse et dirige sur 

15 cette cible 21 , par I'arriere 2R du corps allonge 2, soit par les tuyeres 4 et 
6 en positions 7 et 8 {exemples de realisation I et IV), soit par les tuyeres 
fixes 9 et 1 0 (exemple de realisation II), ou bien encore par le propulseur 
supplementaire 11 et la tuyere 13 (exemple de realisation HI). Un tel pro- 
cessus de reconnaissance et d'attaque, qui correspond plus particuliere- 

20 ment a un tir de destruction en cloche d'une cible masquee dont I'exis- 
tence etait probable, est illustre par la figure 5. 

Si, comme cela est illustre par la figure 6, I'engin volant 1 doit re- 
chercher en maraude une cible 21 a attaquer, il est avantageux que, au- 
dessus de terrains vides de cible, les propulseurs 3 et 5 fassent basculer 

25 I'engin volant 1 en position horizontale et le propulsent dans cette position 
jusqu'a un rebasculement en position d'observation verticale pour exami- 
ner une zone susceptible de comporter une cible 22. Dans cette phase de 
vol horizontal, la camera supplementaire 17 est particulierement utile. 
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Comme on le comprendra aisement, la presente invention est par- 
ticulierement utile pour observer successivement des zones de terrains 
masquees au poste de tir par des obstacles 22, 23 et susceptibles de 
contenir des cibles 21 devant etre detruites. 
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REVENDICATIONS 
1 . Engin volant pour I'observation du sol, comportant un corps al- 
longe (2)/ 
caracterise : 
5 - en ce qu'il comporte : 

. un propulseur de sustentation et de deplacement (3), du type a 
charge propulsive combustible, associe a des premieres tuyeres 
d'echappement (4), dirigees vers I'arriere (2R) dudit corps allonge et 
reparties lateralement autour de celui-ci, engendrant des forces de 
10 manoeuvre laterales dont les lignes d'action passent par le centre de 

gravite (CG) dudit engin volant, lesdites forces etant aptes a assurer 
la sustentation et les deplacements dudit engin volant dans une posi- 
tion d'observation pour laquelle celui-ci est au moins approximative- 
ment vertical avec I'extremite arriere dudit engin volant dirigee vers 
15 le bas ; 

• . un propulseur d'attitude (5), du type a charge propulsive combusti- 
ble, assocte a des deuxiemes tuyeres d'echappement [6), dirigees 
vers I'arriere (2R) dudit corps allonge et reparties lateralement autour 
de celui-ci, engendrant des forces de manoeuvre laterales aptes a 
20 maintenir ledit engin volant dans ladite position d'observation au 

moins approximativement verticale ; et 
. des moyens de prise de vues (14), disposes a I'arriere (2R) dudit 
corps allonge et aptes a observer ledit sol lorsque ledit engin volant 
est dans ladite position d'observation au moins approximativement 
25 verticale ; et 

- en ce que ledit propulseur de sustentation et de deplacement (3) et ledit 
propulseur d'attitude (5) sont disposes de part et d'autre dudit centre 
de gravite (CG) de I'engin volant et en ce que, lors de la combustion 
des charges propulsives respectives de ces deux derniers propulseurs, 
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la position dudit centre de gravite reste au moins approximativement 
fixe. 

2. Engin volant selon la revendication 1, 

caracterise en ce que ledit propulseur de sustentation et de deplacement 
(3) presente une masse plus importante que ledit propulseur d 'attitude (5) 
et est plus proche du centre de gravite (CG) de I'engin volant que ce der- 
nier. 

3. Engin volant selon Tune des revendications 1 ou 2, 
caracterise en ce que ledit propulseur d'attitude (5) est dispose a I'arriere 
dudit corps allonge, alors que ledit propulseur de sustentation et de depla- 
cement est dispose juste en avant du centre de gravite (CG) dudit engin 
volant. 

4. Engin volant selon I'une des revendications 1 a 3, 
caracterise en ce que I'orientation en roulis dudit engin volant est contro- 
lee par le propulseur de sustentation et de deplacement (3). 

5. Engin volant selon I'une des revendications 1 a 4, 
caracterise en ce qu'il est lance par un poste de lancement et <de 
commande (18) comportant un systeme de propulsion ou d'ejection quMui 
est propre et qui n'est pas porte par ledit engin volant. 

6. Engin volant selon la revendication 5, 

caracterise en ce qu'il comporte des moyens de liaison (16) avec ledit 
poste de lancement et de commande (18). 

7. Engin volant selon la revendication 6, 

caracterise en ce que lesdits moyens de liaison (16) comportent au moins 
une fibre optique. 

8. Engin volant selon I'une des revendications 1 a 7, 
caracterise en ce qu'il comporte des moyens de prise de vues supplemen- 
taires (17) disposes a I'avant dudit corps allonge. 
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9. Engin volant selon Tune quelconque des revendications 1 a 8, 
caracterise en ce qu'il porte une charge militaire et en ce qu'il comporte 
des moyens de propulsion et des moyens de guidage lui permettant d'at- 
taquer, par la partie arriere (2R) dudit corps allonge, une cible (21) detec- 

5 tee pour lesdits moyens de prise de vues (14) disposes a I'arriere dudit 
corps allonge. 

10. Engin volant selon la revendication 9, 

caracterise en ce que lesdits moyens de propulsion et lesdits moyens de 
guidage (11, 13) dudit engin en direction de ladite cible (21) sont inde- 
10 pendants dudit propulseur de sustentation et de deplacement (3) et dudit 
propulseur d'attitude (5). 

1 1. " Engin volant selon la revendication 10, 

caracterise en ce que lesdits moyens de propulsion et lesdits moyens de 
guidage dudit engin en direction de ladite cible sont constitues par un pro- 
15 pulseur supplementaire (11, 13) dispose a I'avant (2A) dudit corps al- 
longe. 

1 2. Engin volant selon la revendication 1 1 , 
caracterise en ce que ledit propulseur supplementaire (11, 13) est dispose 
derriere une coiffe largable (12). 

20 1 3. Engin volant selon la revendication 9, 

caracterise' en ce que lesdits moyens de propulsion et lesdits moyens de 
guidage dudit engin en direction de ladite cible (21) sont respectivement 
formes par ledit propulseur de sustentation et de deplacement (3) et par 
ledit propulseur d'attitude (5), associes respectivement a des troisiemes et 

25 a des quatriemes tuyeres, dirigees vers I'avant (2A) dudit corps allonge et 
reparties lateralement autour de celui-ci. 
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14. Engin volant selon la revendication 13, 

caracterise en ce que lesdites premieres et deuxiemes tuyeres (4, 6} sont 
orientables et forment lesdites troisiemes et quatriemes tuyeres (7, 8) 
lorsqu'elles sont orientees vers I'avant (2A) dudit corps allonge. 

15. Engin volant selon la revendication 13, 

caracterise en ce que lesdites troisiemes et quatriemes tuyeres [9, 10) 
sont fixes et sont alimentees en gaz de combustion par ledit propulseur de 
sustentation et de deplacement (3) et par ledit propulseur d'attitude (5). 
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